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Блок управления шаговыми двигателями c интерфейсом CANopen SMSD-4.2CAN
SMSD-4.2CAN — контроллер шагового двигателя с токами фаз до 4.2А. Предназначен для 
работы под управлением ПЛК по протоколу CANopen. Протокол позволяет вводить поль-
зовательские единицы измерения, а так же учитывать передаточные отношения при ис-
пользовании редукторов. Абсолютное и относительное задание позиции на перемещение. 
Протокол CANopen имеет широкий набор инструментов для синхронизации и синхрон-
ной работы нескольких контроллеров.

Контроллер имеет режим управления двигателя током и напряжением (Current and Voltage 
mode). Режим управления напряжением использует параметры двигателя для расчёта ха-
рактеристик питающего фазы напряжения и обеспечивает более плавное движение на 
малых оборотах и в пределах полного шага, по сравнению с режимом управления током. 
Так же в режиме управления напряжением есть возможность детектировать заклинивание 
ротора двигателя.

Основные характеристики контроллера SMSD-4.2CAN:

• Напряжение питания 12...48В

• Ток фазы двигателя до 4.2А

• Коэффициент дробления полного шага до 1/128

• Подключение к ПЛК - CAN, к ПК - USB

• 2 дискретных выхода

• 4 дискретных входа

Контроллер SMSD-4.2CAN поддерживает следующие режимы работы согласно протоколу CANopen:

Режим скорости позволяет поддерживать заданную скорость вращения, а также параметры разгона и торможения.

Режим позиционирования позволяет выполнять перемещения на заданную позицию с заданными параметрами скорости, ускорения, тор-
можения.

Режим поиска нулевого положения позволяет выполнить поиск начального положения несколькими способами.

Программное обеспечение

Для конфигурирования и отладки работы контроллера поставляется бесплатное программное обеспечение CANopen Builder. Данная про-
грамма позволяет производить начальную параметризацию связи контроллера с ПЛК, задавать пользовательские единицы измерения и 
коэффициенты пересчёта, конфигурировать режим работы управления напряжением как под предустановленные двигатели, так и под 
двигатели сторонних производителей, сохранять текущие настройки в контроллер и выполнять сброс до заводских, а также редактировать 
значения всех доступных элементов объектного словаря контроллера двигателя.

Габаритные размеры блока управления шаговыми двигателями SMSD-4.2CAN
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Модули линейного перемещения серии L 
Модули линейного перемещения серии L предназначены для точного перемещения объектов по прямой траектории, которое достигается 
за счет механического преобразования вращения в линейное движение посредством ременной передачи.

Модули состоят из алюминиевого профиля, обеспечивающего необходимую 
жесткость конструкции и выполняющего роль линейной направляющей. 
Профили имеют Т-образные пазы для крепления. На концах профилей раз-
мещены шкивы, между которыми натянут зубчатый ремень прикрепленный 
к каретке. Шаг зуба шкивов составляет 2 мм. Шкивы имеют по 20 зубьев, что 
обеспечивает линейное перемещение 40 мм за один оборот.

Каретка фиксируется на профиле при помощи четырех роликов из поли-
карбоната, которые обеспечивают плавность хода и низкий шум при работе. 
Возможность регулировки двух роликов со стороны ремня позволяет устра-
нять возникающий в процессе работы люфт и поперечное перемещение ка-
ретки.

Модули серии L выпускаются в различных исполнениях, различающихся хо-
дом каретки (300, 500, 1000 мм), шаговым двигателем (FL42STH25-0404A или 
FL42STH47-1684A) и ориентацией двигателя относительно каретки (верхнее или нижнее расположение).

Для управления шаговым двигателем рекомендуется использовать блоки управления производства ООО ”Электропривод” моделей SMSD–
1.5 или SMD–1.8. Схема подключения двигателя к блоку управления приведена на рис.1.

Размеры модельного ряда модулей серии L

Модель модуля Ход каретки (размер L) Размер L1

Линейный модуль серии L с двигателем FL42STH25-0404A 300, 500, 1000 25

Линейный модуль серии L с двигателем FL42STH47-1684A 300, 500, 1000 48

Габаритные размеры модулей линейного перемещания серии L


